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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania robot objetych zadaniami z zakresu biezacego utrzymania drog wojewodzkich na
terenic wojewodztwa malopolskiego administrowanych przez RDW Jakubowice w latach
2024 - 2025.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1 w zakresie podanym w pkt.1.3.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i naprawg uszkodzonych rur odwadniajacych obiekty mostowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej] STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami oraz okre§leniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00
"Wymagania Og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB DM.00.00.00 "Wymagania
ogo6lne".

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2.2. Elementy stalowe

- Katowniki nierownomierne wg PN-EN 10056-1:2017-03 wersja angielska.
- Blachy w/g PN-84/H-9300.

- Sruby z tbem szesciokatnym w/g PN-75/M-82144.

- Laczniki z zeliwa ciggliwego wg PN-EN- 10242

- Laczniki z zeliwa ciagliwego. Wymagania i badania. PN-79/H-74393

- Ksztattowniki wg PN-EN 10163-3:2006

- rury stalowe ochronne wg PN ISO 4200




2.3. Rury i ksztaltki

e  Rury z HDPE $érednicy & 150 mm - 300mm oraz tgczniki, ksztattki do gczenia rur,
czyszczaki oraz kompensatory z HDPE.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM 00.00.00
"Wymagania ogdlne".
Dobor sprzetu i urzadzen niezbgdnych do wykonania nalezy do Wykonawcy
i podlega uzgodnieniu z Inspektorem. Sprzet do montazu powinien by¢ zgodny z Projektem
Technologii 1 Organizacji Robdt opracowanym przez Wykonawcg.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00
"Wymagania ogdlne".

Transport materialdéw 1 wyrobow z zywic poliestrowych wzmacnianych wldknami
szklanymi winien odbywaé si¢ samochodami skrzyniowymi w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Podczas prac przeladunkowych rurami nie nalezy rzucaé. Szczegdélng ostroznosé
nalezy zachowa¢ w temperaturze blisko 0°C i nizszej.

Rury nalezy sktadowa¢ w temperaturze nie wyzszej niz 40°C w sposob chroniacy je
przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Wysokos¢ sktadowania rur nie
wieksza niz 1,5 m.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania Robét

Ogo6lne warunki wykonania Robot podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonane Roboty.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji uzgodniony z Projektantem
Projekt Warsztatowy podwieszenia kolektora.

5.2. Projekt Technologii i Organizacji Robot

W projekcie tym nalezy rozwigza¢ m.in. nastgpujace zagadnienia:
— szczegdtowe rozpracowanie sposobu taczenia rur i1 lacznikow —
ksztattek, czyszczakow (rysunki robocze),
— podiaczenie do studzienek kanalizacyjnych,
— podlaczenie wpustow mostowych do kolektora,




— przejscia przez przyczotki, 1 plyty przejSciowe w rurach stalowych
ochronnych,

— metode montazu,

— pomosty 1 podesty robocze umozliwiajace dostep do miejsca
wbudowania rur,

— zagadnienia bezpieczenstwa pracy,

— bezpieczenstwo ruchu na obiekcie i pod obiektem w trakcie
prowadzenia robot.

5.3. Wbudowanie rur

Roboty wykonywa¢ nalezy zgodnie z Rysunkami, rysunkami roboczymi oraz
Projektem Technologii i Organizacji Robot.

Potaczenie wpustu mostowego z rurag odwadniajagca winno zapewnia¢ pelng
szczelno$¢, tak by uniemozliwi¢ wyplyw wody obok rury i zamakanie konstrukcji obiektu
mostowego.

Odchylenie rur odwadniajacych od pionu nie powinno przekracza¢ 20 mm przy
dtugosci rur do 10 m oraz 30 mm przy dtugosci rur wiekszych niz 10m.

Odchylenie rur odwadniajacych od linii prostej mierzone na dtugosci 2 m nie
powinno przekracza¢ 3mm.

Rury odwadniajagce nalezy mocowa¢ uchwytami zapewniajacymi trwato$¢
1 niezmiennos$¢ potozenia rur w stosunku do konstrukeji.

Kolektor odwodnienia nalezy wyposazy¢ w czyszczaki oraz kompensatory.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".

6.2. Przy kontroli robo6t nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

a) sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa (0 ile jest w posiadaniu
Inspektora Nadzoru) i rysunkami roboczymi oraz ustaleniami z Inspektorem
Nadzoru,

b) sprawdzenie materiatow,

c) sprawdzenie rur odwadniajacych wraz z ich mocowaniem,

d) sprawdzenie sprawnosci dziatania catego odwodnienia.

Badania techniczne nalezy przeprowadza¢é w czasie odbioru czgsciowego
1 koncowego robot.

6.3. Kontrola materialow

Sprawdzenie materiatow nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio lub posrednio na
podstawie dokumentow stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materialow z wymaganiami
Rysunkow oraz powotanymi normami i1 wymaganiami podanymi w p.2 niniejszej

Specyfikaciji.




6.4. Kontrola wbudowania rur

Sprawdza si¢ zgodnos¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowa (0 ile jest w
posiadaniu Inspektora Nadzoru), Projektem Warsztatowym konstrukcji stalowej podwieszenia
kolektora 1 Projektem Technologii i Organizacji Robot.

Po zakonczeniu robdot sprawdza si¢ szczelno$¢ wbudowanego systemu
odwadniajgcego. Sprawdzenie rur odwadniajgcych obejmuje kontrolg tolerancji ustawienia,
trwalosci mocowania do konstrukcji, prawidlowos$ci potaczen wg niniejszej Specyfikacji oraz
droznos¢ rur.

Nalezy sprawdzi¢ wizualnie sposob wykonania przej$¢ przez przyczoiki, poprzecznie
1 ptyty przejsciowe.

Sprawdzenie sprawnosci dziatania catego odwodnienia polega na stwierdzeniu za
pomoca ogledzin czy woda z plyty pomostu w catosci jest odprowadzona przez system
wpustow, czy nie ma przeciekow wody obok rur odwadniajacych oraz sgczkow
odwadniajacych. Nalezy sprawdzi¢ czy odprowadzana z nawierzchni obiektu mostowego
woda nie zagraza konstrukcji podpér lub nie powoduje zamakania dolnych partii dzwigarow.

Jezeli wyzej wymienione badania dadza wynik dodatni, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami. Jezeli cho¢ jedno z badan da wynik ujemny cato$¢ robot
odbieranych lub ich czg$¢ nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami i nie mogg by¢ przyjete.
W tym celu nalezy poprawi¢ wykonane niezgodnie z niniejszymi wymaganiami roboty w celu
doprowadzenia do zgodnos$ci ze Specyfikacja, a po poprawieniu przedstawi¢ do ponownego
badania.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”. Jednostka obmiarows jest jeden metr (m) zamontowanych i odebranych rur kolektora
odwodnienia.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne warunki odbioru robét

Odbiér jest dokonywany na zasadach odbioru Robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu wg STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

8.2. Zgodno$¢ Robét z projektem i Specyfikacja

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa (0 ile jest w
posiadaniu Inspektora Nadzoru), STWiIORB oraz decyzjami Inspektora.

8.3. Odbioér Robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

8.3.1. Dokumenty i dane
Podstawa dokonania oceny ilosci i jakosci Robot sg nastgpujace dane i dokumenty:
- Zlecenie robot oraz pisemne ustalenia z Inspektorem,




8.3.2. Zakres Robét
Odbidr Robot obejmuje sprawdzenie:

- montazu elementoéw do podwieszenia rur,

- zabezpieczenia elementow do podwieszenia rur,

— montazu rur,

- wykonanie przejs¢ kolektora przez przyczotek, poprzecznicg i plyte
przejsciows,

- wykonanie uszczelnienia rur ochronnych przejscia przez przyczotek,

- sprawdzenie szczelnosci systemu odwadniajgcego.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje
si¢ za niezgodne ze zleceniem i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci podana jest w STWIORB DM.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

Ptaci si¢ za jeden metr (m) zamontowanych i odebranych rur kolektora odwodnienia,
zgodnie z okresleniem podanym w p.7. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego
sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robdt oraz Programu
Zapewnienia JakosSci
- zapewnienie niezbgdnych czynnikéw produkcji,
- zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,
- zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego
wykonania rob6t lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,
- opracowanie Projektu Warsztatowego konstrukcji stalowej podwieszenia
kolektora oraz jego uzgodnienie z Inspektorem,
- montaz elementdw do podwieszenia kolektora,
- montaz kolektora,
- wykonanie rur ochronnych przejs$cia przez przyczotek oraz ptyty przejsciowe,
- wykonanie uszczelnienia rur ochronnych przejscia przez przyczotek,
- zabezpieczenie antykorozyjne elementéw do podwieszenia rur,
- wykonanie proby wodnej (sprawdzenie szczelnosci systemu odwadniajacego),
- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardw, prob i1 sprawdzen,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomostow i rusztowan,
- oczyszczenie terenu Robot,
- oznakowanie miejsca Robdt 1 jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach umownych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja materiaty, sprze¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania badz tez
zamiennikdw powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach Umowy nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy s3 panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod




warunkiem

ich sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Upowaznionego

Przedstawiciela Zamawiajgcego. RoOznice pomigedzy powolanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Upowaznionemu Przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia.

10.2. Normy

1.
2.

10.

11.

12.

13.

14.

PN-EN 10242:1999 Gwintowane tgczniki rurowe z zeliwa ciggliwego.
PN-EN 10025-1:2007 wersja polska Wyroby walcowane na gorgco ze stali
konstrukcyjnych. Czes¢ 1: Ogdlne warunki techniczne dostawy.

PN-EN 10025-1:2007 wersja polska Wyroby walcowane na goraco ze stali
konstrukcyjnych. Czes¢ 1: Ogdlne warunki techniczne dostawy.

PN-EN 10056-1:2017-03 Katowniki rownoramienne i nieréwnoramienne ze stali
konstrukcyjnej -- Czes$¢ 1: Wymiary

PN-EN ISO 8765:2011 Sruby z tbem szesciokgtnym, z gwintem metrycznym
drobnozwojnym -- Klasy doktadnosci A i B

6. PN-86/M-82144  Nakretki szeSciokatne.

PN-EN ISO 8501-1:2008 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw -- Wzrokowa ocena czystosci powierzchni -- Cze$¢ 1: Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niepokrytych podtozy stalowych oraz podtozy
stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powiok.

PN-EN 1SO 8501-1:2008 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw -- Wzrokowa ocena czystosci powierzchni -- Czes¢ 1: Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niepokrytych podtozy stalowych oraz podfozy
stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powitok

10. PN-71/H-97053  Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji
stalowych. Ogolne wytyczne.

PN-EN ISO 2808:2020-01 wersja angielska Farby i lakiery -- Oznaczanie grubosci
powtoki

PN- EN ISO 4624:2016 -05 wersja angielska Farby i lakiery -- Préba odrywania do
oceny przyczepnosci

PN- EN 10163-3:2006 Wymagania dotyczgce stanu powierzchni przy dostawie
stalowych blach grubych, blach uniwersalnych i ksztattownikow walcowanych na gorgco
-- Cze$¢ 3: Ksztattowniki

15. PN- EN 24015:1999 Sruby z tbem szesciokatnym z gwintem
metrycznym drobnozwojowym. Klasa doktadnosci A 1 B.
16. PN-EN 10242:1998 Gwintowane laczniki rurowe z zeliwa ciagliwego.




